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-- CONHECIMENTOS COMPLEMENTARES --

No que se refere a agricultura de precisdo, julgue os itens
subsequentes.

51 A agricultura de precisdo inclui o0 monitoramento, em tempo
real, das condi¢des das plantacdes por meio de sensores e
drones, tecnologias que permitem identificar precocemente
problemas como infestacdo de pragas, surgimento de
doencas ou deficiéncias nutricionais.

52 A agricultura de precisdo ainda ¢ inaplicivel em
propriedades de pequeno porte, ja que o uso intensivo de
tecnologias aumenta o consumo de energia e a dependéncia
de equipamentos caros.

53 A utilizacdo de sistema de GPS permite que se faca o
mapeamento preciso de propriedades agricolas, o que facilita
a aplicacdo localizada de fertilizantes e defensivos.

54 O sistema de informagdes geograficas (SIG) integra dados
espaciais e informac¢des agrondmicas, o que possibilita a
analise detalhada de varidveis como umidade do solo,
produtividade e incidéncia de pragas em diferentes areas da
lavoura.

55 A adogdo da agricultura de precisdo, embora promova
ganhos produtivos, impacta negativamente a
sustentabilidade, uma vez que intensifica o uso de tecnologia
e eleva a dependéncia de recursos naturais.

56 A principal desvantagem da utilizagdo de sistema de GPS na
agricultura de precisdo ¢ o aumento dos custos.

Em relacdo a métodos de controle para manipuladores robéticos,
julgue os itens a seguir.

64 O propdsito da acdo integral em um controlador PID é
ajustar o amortecimento do sistema em sua resposta
transitoria.

66 Em controle servo-visual, as técnicas baseadas em
posicionamento e postura t€ém por base uma lei de controle
elaborada a partir do erro entre as caracteristicas atuais e as
desejadas no plano da imagem e sem estimagfo da postura
do objeto alvo do manipulador.

66 Por ser uma linguagem de programacdo de baixo nivel, o
Python ¢é usado para interagdo direta com o hardware
eletronico de controle de sistemas roboticos.

A respeito da automag@o nos processos agricolas, julgue os itens
a seguir.

57 A automacdo no cultivo agricola, ao integrar sensores que
monitoram varidveis como umidade, temperatura e
luminosidade, possibilita ajustes precisos em tempo real, o
que contribui para a otimizag@o dos recursos naturais e para
o aumento da produtividade.

58 A automaglio agricola envolve a utilizagdo de tecnologias
como sensores e atuadores integrados a sistemas inteligentes
que permitem o monitoramento em tempo real de variaveis
como umidade do solo, temperatura e nivel de nutrientes.

59 A colheita automatizada acelera o processo de colheita e
garante a auséncia de danos nos produtos.

60 A integragdo de sensores e atuadores em sistemas agricolas
automatizados permite a coleta de dados essenciais para a
tomada de decisdes estratégicas, mas a execucdo remota de
tarefas ainda néo € possivel.

61 A adogdo de sistemas automatizados para colheita pode
implicar limitagdes relacionadas a complexidade bioldgica
das culturas, como a variacdo no ponto de maturagdo dos
frutos, o que exige solugdes tecnoldgicas adaptativas.

62 A irrigacdo automatizada é programada exclusivamente com
base em horarios fixos, de forma a garantir a eficiéncia
hidrica ao eliminar a influéncia de fatores climaticos
momentaneos.

63 A utilizacdo de sensores e atuadores em processos agricolas
automatizados viabiliza a execugdo auténoma de tarefas
rotineiras e a coleta de dados para a andlise preditiva de
manutengdes, de forma que ¢ possivel tomar decisdes
gerenciais  estratégicas  voltadas a  eficiéncia e
a sustentabilidade produtiva.

Julgue os itens que se seguem, referentes a projeto e
desenvolvimento de sistemas mecatronicos.

67 A simulagdo de sistemas dindmicos mecatronicos
corresponde a solucdo de equagdes diferenciais ordinarias e,
entre os métodos de solucdo, estd a familia de métodos
numéricos iterativos de Runge-Kutta.

68 Na modelagem de sistemas mecatronicos ndo lineares,
destacam-se as representagdes matematicas por fungdo de
transferéncia e espago de estados, definidas no dominio da
frequéncia.

69 A partir das modelagens fisica e matematica de um sistema
dindmico mecatronico, desenvolvem-se os modelos das partes
mecénica e elétrica, além de um conjunto de relagdes de
interface entre variaveis mecénicas e elétricas, que se baseiam
na interagdo entre campos elétricos ou magnéticos e forgas
ou torques.

Considerando que, na chamada Induastria 4.0, diversas
tecnologias digitais s@o integradas nos ambientes e equipamentos
de produgio, julgue os itens subsequentes, a respeito de métodos
e técnicas empregadas nessa nova abordagem.

70 Deep learning ¢ um tipo de aprendizado de maquina que
se baseia no uso de redes neurais de uma unica camada.

71 Dependendo do tipo de interagdo, em implementa¢des de
robotica colaborativa pode ocorrer, no espago de trabalho, o
contato fisico do operador humano com o sistema robotico
energizado.

72 Em redes neurais artificiais, as fungdes ativacdo do tipo
sigmoide s@o ndo lineares, suaves e continuamente
diferenciaveis.

A respeito de seguranca e manutengdo de sistemas roboticos,
julgue os itens a seguir.

73 Os métodos classicos de detecgdo e isolamento de falhas em
manipuladores roboticos se baseiam no conhecimento prévio
do respectivo modelo matematico dindmico.

74 No que se refere a instalagdes industriais robotizadas, no
Brasil, a NR-12, da CLT, versa sobre seguranca relacionada
a maquinas e equipamentos e define referéncias técnicas,
principios fundamentais e medidas de protecdo para garantir
a saude e a integridade fisica dos trabalhadores.

75 Estando o robd em condigdes de operagdo, a manutengdo
corretiva inclui a realizacdo de inspe¢des regulares, limpeza
adequada, lubrificacdo, verificacdo de cabos e conexdes e
atualizacdo de software.




